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Pour le mécanisme suivant, on demande de : 

 

 définir les différents sous-ensembles cinématiques 

 construire le graphe des liaisons 

 construire le schéma cinématique 

 

nota : on étudiera pas les boites à clapets. 

   

                  
 

 

 

 

                 
 

 

 

 

 


